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Numerické modelování

● kdy se používá numerické modelování
● řešením  je funkce definovaná jen v určitých 

bodech
● při řešení se užívá výpočetní mřížka
● nahrazení derivací diferencemi



Diferenční schémata

● advekční rovnice
● Lax-Friedrichsovo schema

● Lax-Wendroffovo schema
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Eulerovy rovnice

● Zákony zachování: obecná rovnice
● Hmoty 

● Hybnosti

● Energie

● Stavová rovnice id. plynu
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MATLAB - simulace

● v programu MATLAB jsme simulovali stav ideal. 
plynu při různých podmínkách

● numerické modelování lze ověřit na příkladech, jež 
lze spočítat i analyticky

● Simulované situace s dvěma plyny v trubici
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Nohův problém

 

vstupní veličiny :

= =  =  = =−   =



Nohův problém







 
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

 

 č
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Závěr

●Přesnost modelování – náročnost na VT > minulost 
a současnost
●Užití
●etc.
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NUMERICKÉ MODELOVÁNÍ

КОНЕЦ

Vyrobeno v Č(SS)R mnou
Made in Č(SS)R by me

Cделано в Ч(СС)Р мной
Fabriqué en Republic Tchéque(oslovaque) par moi


