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Pravdepodobnost

PRIZNIVE
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Bayesova veta
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Experiment




pouzité parametry

Micky Povrchy Rampy Vitr
Hopik Koberec | Maly naklon Aktivni
SkvoSovak | Asfalt Stiedni naklon | Neaktivni
Rachot’'ak Dlazdice | Velky naklon -
Basebalovy - - -

Tenisak




sber dat

Micek Povrch |Vyska rampy |Vitr Cas|[s] Vzdalenost[m]
1 1 1 0 3,07 1,32
1 1 1 0 3,54 1,34
1 1 1 0 3,34 1,31
2 1 1 0 3,68 1,37
2 1 1 0 3,73 1,37
2 1 1 0 3,82 1,34
3 1 1 0 3,68 1,51
3 1 1 0 3,38 1,35




tvorba Sité
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test Sité
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Evidence is entered

vzdalenost
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vysledky testovani

MicCky

Povrchy

Rampy

Vitr

33%

83%

61%

100%

Sit byla u€ena daty ze 156 pokusu

Na siti jsme testovali data ze 42 pokusu

Uspé&snost predpovézeni kazdé promé&nné byla 69%




nase podekovani

Dékujeme Ing. Martinu Plajnerovi za prohloubeni
znalosti a za skvélou spolupraci v prubéhu celého
projektu



Dékujeme za POZOrnost



